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1.0

INFORMACJE _OGOLNE

2.0

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy zamierzenia inwestycyjnego polegajacego
na budowie instalacji oswietleniowej i zasilajgcej dla systemu nawadniania boiska w
miejscowosci Gtogdw obr. 0009 Zarkow, dz. 525/5.

Inwestor w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszelkimi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz niezbedne dokumenty do
prowadzenia budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania porzadku i bezpieczenstwa
na terenie budowy, przez caly okres realizacji, az do zakonczenia i odbioru koncowego
robot.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma obowigzek przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy .

Podstawg do wykonywania robot stanowi dokumentacja projektowo-kosztorysowa
budowy oswietlenia ulicznego .

Roboty budowlane zwigzane z realizacja inwestycji mozna rozpocza¢ na podstawie
decyzji pozwolenia ha budowe.

WSTEP

2.1

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru o$wietlenia ulicznego.

Okreslenia podstawowe
Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w ziemi, stuzgca do zamocowania
oprawy o$wietleniowe;j .

Oprawa _oswietleniowa - Urzadzenie shuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcenia
strumienia §wietlnego wysytanego przez zrodto §wiatla.

Kabel - przewod wielozytlowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego.

Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupéw oswietleniowych.

Fundament - konstrukcja zelbetowa stuzgca do utrzymania stupow i szafy pomiarowo-
sterowniczo-rozdzielczej .

Szafka elektryczna - urzadzenie sterowniczo — rozdzielcze bezposrednio zasilajace
instalacje elektryczne.
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3.0 MATERIALY
3.1 Ogdlne wymagania

3.2

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w dokumentacji techniczne;.

Nalezy stosowa¢ wyroby producentéw krajowych i1 zagranicznych powszechnie stosowane w

budownictwie, posiadajace swiadectwa o dopuszczeniu do stosowania w budownictwie./ znak

B lub CE/.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu wbudowania byly

zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zachowaty swoja jakosc¢ .

Przed zastosowaniem materiatow wykonawca winien uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru

i przedstawiciela Inwestora.

= Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci 1
zgodnosci z danymi producenta.

= Materialy nie odpowiadajace wymaganiom nie moga by¢ stosowane winny by¢ usunigte z
terenu budowy.

= Roboty, gdzie zastosowano materialy bez akceptacji Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko. Moga one by¢ nie odebrane i nie zaptacone.

Elementy gotowe

Fundamenty prefabrykowane -

Fundament B-60 o wymiarach 1000mm*320mm*320mm

Nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne.

Sktadowa¢ na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu.

Przepusty kablowe - Do zabezpieczenia kabli przed uszkodzeniami zaprojektowano
rury obustronnie karbowane z polietylenu wysokiej gestosci (PEHD) typu DVR50 koloru
niebieskiego.

Szafa elektryczna — szafka sterownicza oswietlenia

Szafa SSO jest urzadzeniem istniejacy wybudowanym na terenie zasilanego obiektu.
Przewiduje si¢ wyposazenie szafki SSO w dodatkowg aparaturg sterowniczg i
zabezpieczajacg. Szafa wykonana jest w obudowie z tworzywa sztucznego o Il klasie
ochronnosci i stopniu szczelno$ci IP44. W szafce sa wydzielone dwa przedziaty tj.
czes¢ zasilajgca dla istniejacych obiektow oraz czesé sterownicza dla projektowanego
o$wietlenia. W czgéci sterowniczej przewidziano zamontowanie nastgpujacej
aparatury zabezpieczajacej 1 sterowniczej:

- wylaczniki nadmiarowo-pradowe 1 i1 3-fazowe,

- przetacznik obrotowy do pracy recznej lub automatycznej,

- rozlacznik 3-fazowy na wkladki D02 z elementem dopasowujacym do wktadek DO1.
- zegar tygodniowy do sterowania o§wietleniem terenu




Nr projektu SPECYFIKACJA TECHNICZNA Strona : 5
E-2016-09-10/ ST WARUNKOW WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Szafa elektryczna — zasilajgco - sterownicza pompy RZS
Do podtaczenia i sterowania rozruchem pompy zatapialnej w zbiorniku retencyjnym wod
opadowych projektuje si¢ wolnostojaca szafke w obudowie wykonanej z tworzywa
niepalnego odpornego na promieniowanie UV o stopniu szczelnos$ci min. IP66. Obudowa
montowana na prefabrykowanym fundamencie bezposrednio przy zbiorniku wod opadowych.
Wyposazenie szafy stanowi¢ bedzie
- wylacznik gtowny.
- zabezpieczenie przeciwporazeniowe - wytacznik réznicowopradowy cztero-polowy.
- zabezpieczenie przecigzeniowe.
- czujnik kolejnosci i zaniku faz z kontrolg spadku lub wzrostu napiecia zasilajagcego ponizej
ustalonego progu.
- wylaczniki nadpradowe dla uktadu sterowania.
- gniazdo wtyczkowe natablicowe 230VAC z wytacznikiem nadpradowym 10A.
- elektromechaniczne liczniki czasu pracy pomp.
- Przekazniki elektromagnetyczne.
- przekaznik czasowy dla pomp do rozruchu pompy.
- blokada zataczania pompy w przypadku rozwarcia obwodu zabezpieczajacego pompe
(obwdd ulega rozwarciu w przypadku zawilgocenia lub przecigzenia silnika).
- uktad akustyczno-optyczny sygnalizujacy stany alarmowe, sygnalizator standardowo jest
zamontowany na boku szafki.
- przyciski STOP-START. 13. tryb wyboru pracy AUTO-RECZNY.
- lampki kontrolne sygnalizujace pracg(kolor zielony) i awarig(kolor czerwony) pomp.
Typowe poziomy sterowania pompa
- poziom ,,suchobieg”,
- poziom ,min.”,
Montaz szafy wg wymagan 1 zalecef producenta.

Kable

Do zasilania urzadzen przewiduje si¢ kable wielozytlowe z zylami aluminiowymi i
miedzianymi w izolacji i powtoce z polwninitu lub polietylenu usieciowanego na napigcie
znamionowe 0,6/1kV.

Do zasilania poszczegdlnych urzadzen przewiduje si¢ zastosowanie kabli:

- YAKXS 4x25mm? — zasilanie o$wietlenia boisk i oswietlenia terenu

- YKY 5x4mm? — zasilanie szafki sterowniczej RZS

- YKSYzo 7x4mm? - zasilanie pompy zatapialnej z szafki RZS

- YKY 4x1,5mm?  — sterowanie pompa z szafki RZS

- YKY 3x1,5mm?  — zasilanie elektrozawordéw w zraszaczach z szafki nawadniania SSN

- YKY 2x1,5mm?  — sterowanie pompa z SSN do RSZ

- YKY 2x1,5mm?  — zasilanie naswietlaczy boiska

Zasilenie opraw oswietlenia terenu wykonaé przewodem elektroenergetycznym
miedzianym o izolacji i powloce polwinitowej typ YDY 2*15 mm? napiecie
znamionowe 0,45/0,75 kV.

Oprawa - oswietlenie terenu

oprawy aluminiowe anodowane/malowane na kolor czarny ze zrédtem $wiatta LED 0 mocy
38W, temperaturze barwowej $wiatta 3500K, stopien szczelno$ci dla uktadu zasilania i
uktadu optycznego IP66, II klasa izolacji.




Nr projektu SPECYFIKACJA TECHNICZNA Strona : 6
E-2016-09-10/ ST WARUNKOW WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

4.0

Oprawa - oswietlenie boiska

Naswietlacze w obudowach aluminiowych malowane proszkowo ze zrodtem $wiatta LED
0 mocy 200W lub 300W, stopien szczelno$ci dla uktadu zasilania i uktadu optycznego P67,
| klasa izolacji.

Stup _oswietleniowy

stup oswietleniowy aluminiowy okragly bezszwowy anodowany na kolor inox o wysokosci
h=9m przy S$rednicach dolnej/gérnej $=180mm/60mm montowany na prefabrykowanym
fundamencie betonowym o wymiarach 1200x400x400

stup o$wietleniowy aluminiowy okragly bezszwowy anodowany na kolor inox o wysokosci
h=4,5m przy s$rednicach dolnej/gérnej ¢=114mm/60mm montowany na prefabrykowanym
fundamencie betonowym o wymiarach 900x225x225

Wysiegnik
Poprzeczka stalowa P3 MI160 ocynkowana malowana proszkowo przystosowana do montazu
3 naswietlaczy.

Tabliczka bezpiecznikowa

Izolacyjne ztgcze kablowe 1ZK-4 01 bezpiecznikowe
Izolacyjne ztgcze kablowe 1ZK-4 02 fazowe
Izolacyjne ztgcze kablowe 1ZK-4 03 zerowe

Mufy termokurczliwe
Do uszczelnienia ( szczelno$¢ przeciwko wilgoci ) 1 ochrony koncow kabli
zaprojektowano gtowiczki termokurczliwe AK4 6-35

Whktadki bezpiecznikowe - DIl Bi 2A

Materialy do ochrony przeciwporazeniowej
Przew6d miedziany typ LY 6mm?
Bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4 mm

Zwir na podsypke
Zwir na podsypke pod kable - klasa IlI.

SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia ulicznego winien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wiasciwag
jakos¢ robot :

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego liniowego z platformg 1 balkonem

- koparki samojezdnej przedsigbiernej

- spawarki transformatorowej

- zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m® /h
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5.0

T RANSPORT

6.0

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegolnych elementow .

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nast¢pujacych srodkow transportu :

- samochodu skrzyniowego

- samochodu specjalnego liniowego z platformg i balkonem

- przyczepy dtuzycowe;j

- przyczepy do przewodu kabli

- samochodu dostawczego

WYKONANIE ROBOT

6.1

6.2

6.3.
6.3.1

Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdt ziemnych nalezy zapoznaé si¢ z dokumentacja i terenem.
O terminie przystapienia do wykonywania robot powiadomié uzytkownikow obcych
sieci 1urzadzen znajdujacych si¢ w poblizu prowadzonych robot .

Wyznaczy¢ przebieg istniejacego uzbrojenia podziemnego i naziemnego oraz  przebieg
trasy kabla i stupow oswietleniowych.

Przeprowadzi¢ reczne wykopy celem szczegdtowego zlokalizowania istniejacego
uzbrojenia podziemnego

Zgodnie z zaleceniami zarzadcy drogi zabezpieczy¢ teren na czas prowadzonych robot
poprzez wlasciwe oznakowanie robot w pasie drogowym.

W szczegdlnych przypadkach nalezy teren budowy ogrodzi¢ i zaopatrzy¢ w tablice
ostrzegawcze - oznakowa¢, a dla zapewnienia ruchu pieszego nad wykopami nalezy
utozy¢ ktadki z porgczami.

Na noc doly pod stupy zabezpieczy¢ pomostami z desek lub barierkami ochronnymi.
Przed przystapieniem do wykopoéw zabezpieczy¢ chodnik, o ile bedzie na niego sypany
odktad gruntu. Wszelkie roboty wykonywac recznie.

Roboty pomiarowe geodezyjne

Nalezy wytyczy¢ geodezyjnie :

- tras¢ ukladania kabli,

- posadowienie fundamentéw pod stupy iszatke¢ RZS w oparciu o projekt
branzy elektrycznej

- kolidujace istniejagce uzbrojenie

Roboty ziemne

Wykopy

Przewiduje si¢ wykonanie rowoéw 1 wykopow recznie i koparkami przedsigbiernymi
samojezdnymi.  Przy wykopach recznych skarpy wykopow umocni¢ wg  sztuki
budowlanej, zabezpieczy¢ wykop przed  obsuwaniem si¢ gruntu.

Grunt z kopania doléw pod fundamenty nalezy odrzuca¢ w trzy strony na odlegto$¢ nie
mniejsza niz 0,5 m od krawedzi dohlu. Trzy boki dotu nalezy wykonaé jako $ciany
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6.3.2

6.3.3

6.3.4

6.3.5

6.3.6

proste, czwarty bok pochyly z jednym lub dwoma schodami. Pod fundamenty
prefabrykowane przyjeto wykonanie wykopow wasko przestrzennych recznie.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddow atmosferycznych, nalezy
powierzchnig¢ terenu wyprofilowac¢ ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody

poza teren przylegajacy do wykopu.

Podsypki dla kabla

Dla kabla na dnie wykopow nalezy wykona¢ podsypke piaskowa o grubosci 10 cm .

Po zalozeniu tabliczek informacyjnych, wykonaniu prob i odbiorow robot zanikowych
nalezy kabel obsypa¢ warstwa piasku o grubosci 10 cm, nastgpnie przykry¢ warstwa
gruntu rodzimego o grubosci 15 cm .

Na tej warstwie ulozy¢ taSme¢ ostrzegawcza koloru niebieskiego. Odlegtos¢ folii od
kabla powinna wynosi¢ co najmniej 25 cm.

Zasypanie wykopow kablowych

Pozostata czg$¢ wykopu uzupeti¢ ziemig rodzima pobierang z miejsca czasowego
odktadu . W przypadku wystgpowania gruzu, kamieni, nalezy zrezygnowa¢ z gruntu
rodzimego i do zasypki uzy¢ piasku.

Wykop kablowy zasypywac¢ zageszczajac go warstwami co 30cm.

Nadmiar ziemi pozostalej po zasypce nalezy usung¢ z terenu budowy. Miejsce
wywozu wskaze inwestor .

Montaz fundamentow prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu . Przy montazu fundamentu nalezy zwrdci¢ uwage na doktadne ustawienie
fundamentu w pionie i w poziomie. Fundament nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocia.
Przed zasypaniem fundamentu nalezy sprawdzi¢ rzgdne posadowienia, Stan zabezpieczenia
antykorozyjnego .

Montaz stupa
Stup oswietleniowy nalezy ustawi¢ na uprzednio przygotowane fundamenty.

Odchytka osi stupa od pionu , po jego ustawieniu nie moze by¢ wigksza niz 0,001
wysokosci stupa. Stup nalezy ustawi¢ tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od tatwo dostgpne;j
strony. Wyposazenie stupéw montowa¢ po ich posadowieniu.

Montaz oprawy

Montaz oprawy nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu z balkonem. Oprawg przed
zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie. Oprawe nalezy
montowa¢ po uprzednim wciaggnieciu przewodow zasilajacych do stupa i wysiggnika.
Oprawg nalezy mocowa¢ w  sposOb wskazany przez producenta opraw, po
wprowadzeniu do nich przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy.
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6.3.7

6.3.8

7.0

Ukladanie kabli w_ziemi

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez stuzby geodezyjne.

Uktada¢ w sposob wykluczajacy ich  uszkodzenie przez zaginanie, skrecanie lub
rozcigganie. Kable uktada¢ na glebokosci 0,7m.

Rury uktada¢ na podsypce z piasku o grub. 10 cm. z przykryciem rowniez 10 cm
warstwg piasku, a nastepnie warstwg gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm.
Na trasie na wszystkich zatlomach trasy na rurach umiesci¢ oznaczniki kablowe z opisem
typu kabla, relacji kabla, witasciciela kabla, roku utozenia i wykonawcy robot. 25 cm nad
kablem nalezy uktada¢ folie koloru niebieskiego. Konce rur uszczelni¢ przed zamulaniem
np. pianka poliuretanowg. Konce kabla zaopatrzy¢ w termokurczliwe glowiczki kablowe
»palczatki” uniemozliwiajace penetracje wilgoci pomigdzy powloka kabla i izolacjg zyt.

Ukladanie uziomu

Uziom wykona¢ jako poziomy z tasmy stalowej FeZn 25x4. Tasme¢ FeZn 25x4 uklada¢ w
wykopie kablowym pod podsypka kablowa tj. 10cm ponizej kabla. Od uziomu wykonaé
odgalezienia do wyznaczonych stupow rowniez z tasmy FeZn 25x4. W miejscu odgatezienia
wykona¢ polaczenie spawane. Miejsca potaczen zabezpieczy¢ przed korozja farba cynkowa
naktadang na zimno. Uziom w stupach podlaczy¢ do zaciskow uziomowych lub w
przypadku braku bezposrednio pod jedng ze $rub kotwigcych stup do fundamentu.
Dodatkowo zacisk uziemiajacy projektowanego stupa potaczy¢ z przewodem PEN. Do
potaczenia stosowac¢ przewod LY 6mm°©,

POMIARY | ODBIORY
W trakcie wykonywania instalacji o$wietlenia ulicznego nalezy
sprawdzi¢ prawidtowos¢ :

- wykonania rowoéw kablowych

- ustawienia stupow

- ustawienia szafki RZS

- jako$¢ wykonania potaczen kabli zasilajacych

- jakos¢ wykonania polaczen w obwodach gtownych 1 pomocniczych
- ulozenia kabli ( przed zasypaniem rowow )

- montazu przewodow ochronnych .

- sprawdzi¢ sposéb usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu

- doktadnos$¢ ustawienia pionowego stupow

- prawidlowos¢ ustawienia opraw

- jakosci potagczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej
- jakosci potaczen Srubowych stupa i oprawy

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow

Po zakoficzeniu robdt — przed zgloszeniem do odbioru koncowego nalezy
przeprowadzi¢ proby montazowe, wyniki uja¢ w protokotach.
a) sprawdzenie kabli, przewodow, osprzetu, stupdw, wysiegnikow, opraw
szafki sterowniczo-pomiarowej na zgodno$¢ z dokumentacjg techniczng ,
b) sprawdzenie prawidlowosci ochrony przeciwporazeniowej
( przekrdj 1 rodzaj przewoddw, sposob polaczen),
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c) sprawdzenie ciggtosci zyl kabli 1 przewodow,
d) pomiar rezystancji izolacji kabli i przewodow,
e ) pomiar impedancji petli zwarciowe;,

f) pomiar rezystancji uziemienia.

g) badanic wskaznika zageszczenia gruntu

Przy przekazaniu do eksploatacji instalacji o$wietlenia zewnetrznego

odbierajacy roboty otrzymuje od wykonawcy :

- pozwolenie na budowe, dziennik budowy

dokumentacje powykonawcza, dokumentacj¢ geodezyjna

protokoty badan i pomiaréw

o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robdt i gotowosci instalacji do eksploatacji
certyfikaty , §wiadectwa jakos$ci, deklaracje zgodnosci, karty gwarancyjne .

WYMAGANIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA I HIGIENY PRACY

Przy wykonywaniu robot elektrycznych wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
przepisow w zakresie BHP .

Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania wymogow zawartych w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003r w sprawie Bezpieczenstwa i Higieny Pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz. U. z dnia 19 marca 2003 r. ) .

Opracowal : inz. Grzegorz Juzwiak

30.01.2017r.




